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Niniejsza instrukcja powstata w firmie cito ( www.cito.biz ) na podstawie oryginalnego opracowania
producenta. Nie jest dostownym ttumaczeniem, zawiera pozgdane zmiany. Pragniemy, zeby byta pomocgq
dla naszych odbiorcow.

Jestesmy przekonani, ze praca znakomitego regulatora K39 da Panstwu wiele satysfakcji.

Gratulujemy trafnego wyboru !
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1. SZYBKIE URUCHOMIENIE

Podamy tutaj, jak uruchomi¢ regulator K39 z fabrycznymi parametrami. Skonfigurujemy aparat
pod podiaczony czujnik i ustawimy wartos¢ zadang temperatury procesu regulacji.

%

Podfacz do aparatu czujnik (Input) i zasilanie (Power) zgodnie z rysunkiem na nalepce
regulatora.

Jesli (po zataczeniu zasilania) na dolnym wys$wietlaczu pojawia si¢ napis ErAt, wcisnij
klawisz P regulatora. Skasowale§ w ten sposoéb komunikat alarmowy o przerwanej
procedurze auto tuningu (samo strojenia).

sk

*#%  Wstepnie regulator K39 jest skonfigurowany na wspotprace z termoparg (TC) typu J.
Jesli chcesz, aby wspolpracowal z innym czujnikiem powiniene§ wykona¢ nastgpujace
czynnosci:
a) wcisnij klawisz P na przynajmniej 3 sekundy, az ukaze nie migajacy napis PASS;
b) przyciskami A i ¥ ustaw warto$¢ hasta na 1030 i zaakceptuj przyciskiem P;
¢) po ukazaniu si¢ napisu |InP, ktory oznacza, ze wybrate$ grup¢ parametrow wejscia
regulatora, zaakceptuj przyciskiem P;
d) wyswietlacz gdrny pokazuje teraz migajacy napis SenS, przyciskami A 1 ¥ mozesz
teraz wybra¢ rodzaj czujnika wspotpracujacego z regulatorem K39 zgodnie z opisem:
J —termopara J (0... 1000°C);
crAL — termopara K (0... 1370°C);
S — termopara S (0... 1760°C);
r — termopara R (0... 1760°C);
t — termopara T (0... 400°C);
ir.J - Exergen IRS J (0... 1000°C);
ir.cA- Exergen IRS K (0... 1370°C);
Pt1 — czujnik platynowy Pt100 (-200... 850°C);
0.50 — wejscie liniowe 0... 50 mV;
0.60 — wejscie liniowe 0... 60 mV ;
12.60 — wejscie liniowe 12... 60 mV.

Wybdr zaakceptuj przyciskiem P;
e) po ukazaniu si¢ napisu (dp) wyjdz z procedury naciskajgc przycisk U przez ponad 5sek.

Ak Teraz ustaw warto$¢ zadang temperatury procesu:
a) naci$nij na moment przycisk V¥, gorny wyswietlacz pokazuje migajacy napis SP 1
(akronim wybranego punktu pracy), a dolny pokazuje jego warto$¢ (wstepnie 0).
b) przyciskami A i ¥ ustaw pozadana warto$¢;
¢) nie naciskaj zadnego przycisku przynajmniej przez 5 sekund albo wcisnij przycisk P, w
obu przypadkach regulator zapamicta nowa wartos¢ i wroci do "standardowego
wyswietlacza" .

Uwagi:

1. Jesli w czasie parametryzowania regulatora K39 pogubiles si¢, mozesz wcisngc¢ przycisk U,
aby wychodzi¢ z procesu konfigurowania.

2. Zapalona kreska pozioma przy gornym wyswietlaczu symbolizuje zatgczenie wyscial
aparatu.

3. Wstepnie regulator K39 jest zaprogramowany na proces grzania z typowymi nastawami
algorytmu PID. Alarmy sq wylgczone. MozZesz oczywiscie regulator inaczej skonfigurowac,
wymusic proces samo strojenia itd. Warto poczytac dalsze rozdzialy instrukcji.

Parametry fabryczne mogq nie by¢ dla Twojego procesu optymalne!
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2% KONFIGURACJA REGULATORA
2.1 Zachowanie regulatora po wlaczeniu zasilania

Po wilaczeniu zasilania aparat moze zosta¢ uruchomiony w jednym z nastg¢pujacych sposobow
w zaleznosci od konfiguracji:

Tryb automatyczny (ustawienie fabryczne) :

- Gorny wyswietlacz pokazuje zmierzong wartos¢;

- Dolny wys$wietlacz pokazuje warto$¢ wartos¢ zadang;

- Regulator wykonuje standardowe sterowanie w petli zamknigte;.

Tryb reczny (oPLo):

- Gorny wyswietlacz pokazuje zmierzong wartos¢;

- Dolny wyswietlacz pokazuje na przemian moc wyj$ciowa i napis oPLo;

- Regulator nie wykonuje kontroli automatycznej;

- Wyjscie sterujace jest rowne 0% i moze by¢ recznie zmodyfikowane przyciskami A 1 'V ;
- Alarmy absolutne moga by¢ aktywne, wzgledne sg zablokowane

- Funkcja Self Tuning (strojenie adaptacyjne) jest zablokowana

Tryb gotowosci (St.bY):

- Gorny wyswietlacz pokazuje zmierzong wartosc;

- Dolny wy$wietlacz pokazuje na przemian warto$¢ zadang 1 wiadomos$¢ St.bY lub od;
- Przyrzad nie wykonuje zadnej regulacji (wyjscia sterujace sag wylaczone);

- Regulator dziata jako wskaznik;

- Alarmy absolutne moga by¢ aktywne, wzgledne sg zablokowane;

- Funkcja Self Tuning (strojenie adaptacyjne) jest zablokowana.

Tryb automatyczny z automatycznym uruchomieniem programu rampy (opcja regulatora K39):
- Gorny wyswietlacz pokazuje zmierzong wartos¢;
- Dolny wyswietlacz pokazuje jedng z nastgpujacych informacji:

* warto$¢ zadana (podczas wykonywania rampy);

* czas trwania stabilizacji temperatury wokot kolejnej wartosci zadanej;

» warto$¢ zadang naprzemiennie z komunikatem StbY.

Stan wyswietlacza po zalgczeniu zasilania bedzie dalej nazywany ,,wyswietlaczem standardowym .

2.2 Wejscie w tryb konfiguracji

1. Nacis$nij przycisk P przez ponad 3 sekundy.
Gorny wyswietlacz pokazuje PASS, a dolny pokazuje 0.
2. Zapomocy przyciskow 1 A 1 ¥ ustaw zaprogramowane hasto.

Uwagi: 1._ DomysIne hasto do konfiguracji parametrow jest rowne 30.
2. Jesli zaden przycisk nie zostanie nacisniety przez diuzej niz 10 sekund, przyrzqd
powraca automatycznie do "standardowego wyswietlacza", nowa wartosc
ostatnio wybranego parametru jest tracona i modyfikacja parametru konczy sie.
Czasami moze si¢ przydac¢ wprowadzani parametrow bez 10s time-outu (np ., gdy
regulator jest konfigurowany po raz pierwszy). W takim przypadku uzyj wartosci
hasta powiekszonego o 1000 (np .: 1000 + 30 [domysinie] = 1030).
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2.3
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Zawsze mozliwe jest reczne zakonczenie procedury konfiguracji parametru (patrz
nastepny akapit).

3. Podczas modyfikacji parametrow urzqdzenia regulator caly czas kontroluje
proces. W niektorych przypadkach takie zachowanie regulatora moze nie by¢
pozgdane. Aby tymczasowo zatrzymac prace regulatora podczas jego
konfigurowania, uzyj hasta powiekszonego o 2000 (na przyktad 2000 + 30 = 2030).
Sterowanie uruchomi sig¢ automatycznie, gdy procedura konfiguracji zostanie
recznie zamknieta.

3. Naci$nij przycisk P.

Jesli hasto jest poprawne, na wyswietlaczu pojawi si¢ akronim pierwszej grupy parametrow
poprzedzonej symbolem "]". Innymi slowy gorny wyswietlacz pokazuje: ] inP.

Przyrzad jest w trybie konfiguracji.

Wyjscie z trybu konfiguracji

Naci$nij przycisk U przez ponad 5 sekund, regulator powrdci do "wyswietlania standardowego".

24
U

U+P

2.5

Funkcje przyciskow podczas modyfikacji parametru

Krotkie naci$nigcie przycisku pozwala wyjs¢ z biezacej grupy parametrow i wybrac
nastepna.

Dhtugie pozwala zamkna¢ procedure konfiguracyjng, regulator powroci do "wy$wietlania
standardowego".

Kiedy gorny wyswietlacz pokazuje symbol grupy parametrow, a dolny jest wygaszony,
pozwala wej$¢ do wybranej grupy.

Kiedy gorny wyswietlacz pokazuje parametr, a dolny jego warto$¢, pozwala na zapisanie
wybrang warto§¢ 1 przejscie do nastepnego parametru w ramach tej samej grupy
parametrow.

Zwigksza warto$¢ wybranego parametru.

Zmniejsza warto$¢ wybranego parametru.

Te przyciski umozliwiajg powrot do poprzedniej grupy. Postgpowaé w nastepujacy sposob:
Nacis$nij przycisk U i przytrzymaj, nastepnie nacisnij przycisk P i zwolnij oba.

Uwaga: Wybor grupy jest cykliczny, podobnie jak wybor parametrow w grupie.

Przywracanie ustawien fabrycznych - parametrow domysinych

Jesli zdecydowale$ si¢ na ponowng 1 bledna konfiguracj¢ regulatora, mozliwe jest przywrocenie
konfiguracji fabrycznej.

Aby zatadowac¢ fabryczny, domys$lny zestaw parametréw, wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Naci$nij przycisk P przez ponad 5 sekund;

2. Gorny wyswietlacz pokaze PASS, dolny wyswietlacz pokazuje 0;

3. Przyciskami A 1 V¥ ustaw wartos$¢ -481;

4. Zatwierdz przyciskiem P;

5. Urzadzenie wylaczy wszystkie diody LED na kilka sekund, nastgpnie na gérnym
wyswietlaczu pojawi si¢ dfLt . Potem wszystkie diody LED sg wlaczone na 2 sekundy i
regulator zostanie uruchomiony ponownie, tak jak w przypadku zataczenia zasilania.
Procedura przywracania parametréw domys$lnych jest zakonczona.

Uwaga: w dodatku A jest wyszczegolniona lista parametrow domysinych.
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3. PROGRAMOWANIE PARAMETROW REGULATORA

Regulator K39 pozwala na zaprogramowanie ponad stu parametrOw swojej pracy. Jednak
instrument wyswietli tylko te parametry, ktore majg zastosowanie w jego opcji sprzetowej zgodne;j
z okreslong konfiguracja przyrzadu (tj. ustawienie ALIt [Typ alarmu 1] réwny nonE [nieuzywany]
spowoduje, ze wszystkie parametry zwigzane z alarmem 1 zostang pominigte).

Parametry konfiguruje si¢ grupami, ktore zostang kolejno oméwione.
3.1 Grupa |InP - parametry wejscia pomiarowego i ogolne

SEnS - rodzaj wejscia mozna wybra¢ z jakim typem czujnika temperatury regulator ma
wspotpracowaé np.,

J —termopara J (0... 1000°C/32... 1832°F);

crAL — termopara K (0... 1370°C/32... 2498°F);

S —termopara S (0... 1760°C/32... 3200°F);

r — termopara R (0... 1760°C/32... 3200°F);

t —termopara T (0... 400°C/32... 752°F);

ir.J - Exergen IRS J (0... 1000°C/32... 1832°F);

ir.cA- Exergen IRS K (0... 1370°C/32... 2498°F);

Pt1 — czujnik platynowy Pt100 (-200... 850°C/-328... 1562°F);

0.50 — wejscie liniowe 0... 50 mV;

0.60 — wejscie liniowe 0... 60 mV ;

12.60 — wejscie liniowe 12... 60 mV.

dP - Pozycja kropki dziesi¢tnej.

SSc - skalowanie wejscia liniowego/analogowego.
Dostepne, gdy w grupie SEnS jest wybrane wejscie liniowe.
Zakres: od -1999 do 9999.

FSc - odczyt pelnej skali dla wejscia liniowego/analogowego
Dostepne, gdy w grupie SEnS jest wybrane wejscie liniowe.
Zakres: od -1999 do 9999.

unit - jednostka pomiaru temperatury.
Dostgpne jedynie, gdy zostat wybrany w grupie SenS czujnik temperatury.
°c = Celsjusz,
°F = Fahrenheit.
Uwaga: po zmianie jednostki pomiaru regulator nie przeskaluje wartosci temperatur ustawionych
przez uzytkownika (progi, ograniczenia itp.).

FiL - filtr cyfrowy mierzonej wartosci.

oFF (Bez filtra);

0,1 ...20,0s.
Uwaga: jest to cyfrowy filtr pierwszego rzedu stosowany do mierzonej wartosci i pomocny w
srodowisku duzych zaktocen. Wplywa na zmierzong wartosé, dziatanie kontrolne i zachowanie
alarmow.
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inE — okreslenie rodzaju pracy bezpiecznego stanu wyjscia regulatora np. w przypadku uszkodzenia
czujnika lub innej cze$ci instalacji.
our - gdy odczyt warto$ci mierzonej jest zbyt niski lub za wysoki, moc wyjs$ciowa regulacji
zostanie wymuszona wartoscig parametru oPE;
or - po wykryciu przekroczenia warto$ci mierzonej, stan wyjscia zostanie wymuszony
warto$cig parametru oPE;
ur - po wykryciu zbyt niskiej warto$ci mierzonej, stan wyjScia zostanie wymuszony
warto$cig parametru oPE;

oPE — Bezpieczna warto$¢ wyjscia sterujagcego w stanie zewnetrznej awarii.
Zakres: -100 ... 100% (mocy wyjsciowej).
Uwagi:

1. Gdy regulator jest zaprogramowany na jeden typ dziatania sterujgcego (ogrzewanie albo
chiodzenie), bezpieczna wartosciqg jest 0, np. kiedy zaprogramowano grzanie, a oPE
ustawiono na -50% (chlodzenie) instrument uzyje wartosci zerowej.

2. Gdy zaprogramowano sterowanie ON/OFF z histerezq i regulator wykryl wartos¢ poza
zakresem wejsciowym, uzyta bedzie wartos¢ wyjsciowa bezpieczenstwa w cyklu czasowym
rownym 20 sekund.

diFI - Funkcja wej$cia cyfrowego 1
Dostepne: gdy regulator jest wyposazony w dodatkowe wejScia cyfrowe do sterowania aparatem.
Szczegbdly w pelnej wersji instrukcji.

diF2 - Funkcja wej$cia cyfrowego 2
Dostepne: gdy regulator jest wyposazony w dodatkowe wejScia cyfrowe do sterowania aparatem.
Szczegbdly w pelnej wersji instrukcji.

3.2 Grupa Jout - parametry wyjSciowe

Uwaga:
Jesli regulator ma wigcej niz jedno wyjscie, parametry kolejnych wyjs¢ sq analogiczne do
wyjscial. Rozniq si¢ jedynie numerem, np. olF , 02F , czy ol. AL, 02.AL.

ol F — Funkcja wyjscia 1
nonE - wyjscie nie jest uzywane.
H.rEG — wyjscie uzywane do grzania;
¢.rEG — wyjscie uzywane do chtodzenia;
AL - wyjscie alarmowe;
Pozostate funkcje wyjscia 1 sg rzadziej uzywane. Omowione zostaly w petnej wers;ji instrukcji.

0l.AL - Alarmy przyporzadkowane wyjsciu 1, gdy parametr o1F = AL.
Zakres: 0 ... 31 wg zasady:

+1 = Alarm 1;
+2 = Alarm 2;
+4 = Alarm 3;

+8 = Alarm przerwania p¢tli;

+16 = Przerwa czujnika.
Przyktad 1: Ustawienie 3 (2 + 1) wyjscie bedzie sterowane przez alarm 1 1 2.
Przyktad 2: Ustawienie 13 (8 + 4 + 1) wyjScie bedzie napedzane przez alarm 1 + alarm 3 + alarm
przerwania petli.
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0lAc —rodzaj dziatania wyjscia 1, gdy oIF r6zni si¢ od nonE.

dir = dzialanie bezpos$rednie;

rEU = dziatanie odwrotne;

dir.r = dziatanie bezposrednie z odwroconym wskaznikiem LED;
rEU.r = dzialanie odwrotne z odwroéconym wskaznikiem LED.

Uwagi:

3.3

1. Dzialanie bezposrednie: wyjscie powtarza status sterowania.

Przyktad: wyjscie jest wyjsciem alarmowym z bezposrednim wyjsciem. Dziatanie: gdy alarm
jest wlgczony, przekaznik bedzie pod napigciem (wyjscie logiczne 1).

2. Dziatanie odwrotne: Stan wyjscia jest odwrotny do statusu sterowania.

Przyktad: wyjscie jest wyjsciem alarmowym z dziataniem odwrotnym. Gdy alarm jest
wylgczony, przekaznik bedzie pod napieciem (wyjscie logiczne 1). To ustawienie jest zwykle
nazywane "fail-safe" i jest ogolnie uzywane w niebezpiecznym procesie w celu
wygenerowania alarm po uruchomieniu zasilania regulatora.

Grupa JAL1 - parametry alarmu 1

Uwaga:
Regulator K39 moze mie¢ do 3 alarmow Rozniq sie jedynie numerem, np.  ALIt, AL2t .
Parametry poszczegolnych alarmow sq takie same i rozniq si¢ jedynie numerem.

ALIt - typ alarmu 1

*Gdy przynajmniej jedno wyjscie zostato zaprogramowane jako wyjscie sterujace:

nonE = Alarm nie jest uzywany;

LoAb = Absolutny niski alarm;

Alarm absolutny niski jest zalaczany w momencie, gdy warto§¢ pomiarowa jest mniejsza
od warto$ci granicznej okreslonej w parametrze ,,AL1” 1 zostaje wylagczony w momencie,
gdy warto$¢ pomiarowa jest wigksza od ustawionej histerezy [AL1+HALT].

HiAb = Absolutny wysoki alarm;

Alarm absolutny wysoki jest zatlagczany w momencie, gdy warto$¢ pomiarowa jest wicksza
od warto$ci granicznej okreslonej w parametrze ,,AL1” 1 zostaje wylagczony w momencie,
gdy warto$¢ pomiarowa jest mniejsza od ustawionej histerezy [AL1-HALT1].
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LHAD = okienkowy alarm absolutny;

Okienkowy alarm absolutny: Alarm zostaje zalaczony, gdy warto$¢ pomiarowa spadnie
ponizej okreslonej w ,,AL1L” lub wzrosnie powyzej ,,AL1H” 1 zostaje wylagczony w
przypadku, gdy warto$¢ pomiarowa bedzie wigksza niz [AL1L + HAL1] lub spadnie ponizej
[AL1H - HAL1]

SE.br = Przerwa czujnika;

Jesli alarm przerwy czujnika jest aktywny, wyswietlacz regulatora pokazuje komunikat ----
LodE = niski alarm wzgledny;

Niski alarm wzgledny: Alarm zostaje zalaczony w przypadku, gdy warto§¢ pomiarowa
bedzie mniejsza niz [SP — AL1] (gdzie SP to wartos¢ zadana) i zostanie wylaczony, gdy
pomiar bedzie wigkszy niz [SP - AL1 + HALT1].

HidE = wysoki alarm wzgledny;

Wysoki alarm wzgledny: Alarm zostaje zalaczony w przypadku, gdy warto$¢ pomiarowa
bedzie wigksza niz [SP + AL1] 1 zostanie wylaczony, gdy pomiar bedzie mniejszy niz [SP +
ALI1 - HAL1]. Dla ,,AL1L” oraz ,,AL1H”.

LHdE = okienkowy alarm wzgledny.

Okienkowy alarm wzgledny: Alarm jest zalaczony, gdy warto$¢ pomiarowa spadnie ponizej
[SP - AL1L] lub wzros$nie powyzej [SP + AL1H] i zostaje wylaczony, gdy jest wicksza niz
[SP- ALIL + HAL1] oraz mniejsza niz [SP + AL1H - HALT]

,t'-"lL1FI.-I1I.IIIjl fﬁ\“HAU AL1 :Ul /‘/_\\1 HAL1
N /o SP TS  a—
AL SO HAL ALY S A AL
| 1 A ; - | l i ; -
Et{r off FON] off FON] ot ime EﬂT oft FON] oft FON] o ime
L HADb | Hde

PV to warto$¢ mierzona, SP to wartos¢ zadana

*QGdy zadne wyj$cie nie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujace:

nonE = Alarm nie jest uzywany;

LoAb = Absolutny niski alarm;
HiAb = Absolutny wysoki alarm;
LHAD = okienkowy alarm absolutny;

SE.br = Przerwa czujnika.

AbI - Funkcja alarmu 1

Dostepny, gdy zaprogramowano parametr AL1t inaczej niz nonE.

Zakres: 0 ... 15 z nastepujacy zasada:
+1 = Nieaktywny przy wilaczeniu zasilania;
+2 = Alarm zatrzasni¢ty (reset reczny);

+4 = Potwierdzalny alarm;

+8 = Alarm wzgledny nieaktywny przy zmianie nastawy.

Przyktad: Ustawienie Abl réwne 5 (1 + 4), alarm 1 bedzie "nieaktywny przy wiaczaniu i1

potwierdzalny ".
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Uwagi:
1. Opcja "Nieaktywny przy wlgczaniu zasilania" pozwala zablokowac funkcje alarmu przy
wlgczonym urzqdzeniu lub gdy regulator wykryje zmiane z:

- Tryb reczny (OPLO) do trybu automatycznego,

- Tryb gotowosci do trybu automatycznego.
Alarm zostanie wigczony automatycznie, gdy zmierzona wartos¢ osigga po raz pierwszy prog
alarm plus lub minus histereza (gdy stan poczqtkowego alarmu zniknie).

PV A
| I 1

o

Ab1 = +0 L ONZ off ,.////xﬁ”ﬂy///ﬁ o time
Ab1 = 41 off —*7// QF_I’//% off

PWR ON

2. "Alarm z zatrzaskiem" (reset reczmy) pozostaje aktywny, nawet jesli warunki, ktore go
wygenerowany zniknely. Wyresetowanie moze by¢ wykonane tylko przez zewnetrzne polecenie
(przyciskiem U lub poprzez wejscia cyfrowe, tgcze szeregowe, gdy regulator je posiada).

FV |
AL

L
-

Abl=+0| off V//;o’yy/i//ﬁ o : time

wot =2 | ot 7777770887777 o

Alarm reset Alarm reseat

3. ,,Alarm potwierdzalny" to alarm, ktory moze by¢ zresetowany, nawet jesli warunki, ktore go
wygenerowaty sq nadal obecne. Potwierdzenie alarmu mozna zrobi¢ tylko zewnetrznym poleceniem
(przyciskiem U lub poprzez wejscia cyfrowe, lqcze szeregowe, gdy regulator je posiadal).

PV & ) '
ALT . :

. . —
.—/ ' i
Abl =+0 | off Ey//,-;dﬂf///ﬁ off '

abt = +a | o 0N off /0 off

Alarm ACK Alarm ACK

time
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4. "Alarm wzgledny nieaktywny przy zmianie nastawy" w momencie zmiany wartosci punktu pracy
SP nie zostaje zatgczony, mimo ze uklad wykrywa stan alarmowy. Alarm zostaje aktywowany w
momencie, gdy urzgdzenie nie bedzie juz wykrywac sytuacji alarmowej i ponownie taki stan
zaistnieje..

PV A 1'
ol .
B — _iff_-:\t__//__ﬁu
Sp + s e ! : ' *
—— | i ] i
A1 T = q | | |
+ T T T T T T -
Ab1 = +0 JON& off K off E:-: '[:]Nﬁ off time
| | i |
abt =+8 | EONY of 0N of
ALIL

W przypadku alarméw wysokiego i niskiego jest to dolne ograniczenie progu AL1
Dla alarmu okienkowego, jest to dolny prég alarmowy.

Zobacz rysunki powyzej, ktore pokazujg idee alarmow.

Parametr dostepny, gdy AL1t rozni si¢ od nonE lub AL1t r6zni si¢ od SE.br.
Zakres: Od - 1999 do warto$ci AL1H.

ALIH

W przypadku alarmow wysokiego i niskiego jest to gérne ograniczenie progu AL1
Dla alarmu okienkowego, jest to gorny prog alarmowy

Zobacz rysunki powyzej, ktore pokazuja idee alarmow.

Parametr dostepny, gdy AL1t r6zni si¢ od nonE lub AL1t r6zni si¢ od SE.br.
Zakres: od AL1L do 9999.

ALI- Prég 1 alarmu

Dostepny kiedy:

AL1t=LoAb albo AL1t = HiAb albo AL1t = LodE albo AL1t = LidE
Zakres: od AL1L do AL1H.

HALI - histereza alarmu 1

Dostepny: gdy AL1t rézni si¢ od nonE lub AL1t r6zni si¢ od SE.br.

Zakres: 1 ... 9999 jednostek.

Uwagi:
1. Wartos¢ histerezy jest roznicq miedzy wartoscig progu alarmu i punktem, w ktorym alarm
automatycznie resetuje sie.
2. Kiedy prog alarmowy plus lub minus histereza wychodzi z zakresu wejsciowego,
regulator nie bedzie w stanie zresetowac alarmu.
Przyktad: Zakres pracy (ustawiony) od 0 do 1000 (°C); Wartos¢ zadana rowna 900 (°C);
Alarm niski absolutny rowny 50 (°C); Histereza rowna 160 (°C). Teoretyczny punkt
resetowania to 900 - 50 + 160 = 1010 (°C), ale ta wartos¢ jest poza zakresem.
Resetowanie alarmu mozna wtedy wykona¢ tylko przez wylgczenie regulatora usuniecie
warunku alarmu i ponownie zalgczenie przyrzqdu.
3. Wszystkie alarmy okienkowe wykorzystujq te samq wartos¢ histerezy dla obu progow.
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4. Gdy histereza alarmu okienkowego jest wigksza niz zaprogramowany prog, regulator nie
bedzie mogt zresetowac alarmu.

Przykitad: Zakres pracy (ustawiony) 0 ... 500 (°C); Wartos¢ zadana rowna 250 (°C);

Alarm wzgledny okienkowy, Niski prog rowny 10 (°C);  Wysoki prog rowny 10 (°C);
Histereza rowna 25 (°C).

ALId - Opo6znienie alarmu 1

Dostepne: kiedy kAL1t jest inny od nonE.

Zakres: od oFF (0) do 9999 sekund.

Uwaga: Alarm wiqcza sie tylko wtedy, gdy stan alarmu utrzymuje si¢ przez czas diuzszy niz ALI1d ,
ale reset jest natychmiastowy.

ALlo - Alarm 1 wlaczajacy si¢ w trybie gotowosci ,,Stand-by” lub poza zasiggiem wskazan
Dostepny: kiedy AL1t r6zni si¢ od nonE.
Wartosci:

0 = Nigdy;

1 = Podczas trybu gotowosci ,,Stand-by”’;

2 = Poza zasiggiem wskazan;

3 = Poza zasiggiem wskazan i ,,Stand-by”.

3.4  Grupa |LbA - alarm przerwy petli sterowania (LBA)

Kontrola petli sterowania dotyczy réznych przypadkéw np. zwarcia czy odwrotnego potaczenia
termopar, braku potaczenia miedzy wyjSciem regulatora a uktadem wykonawczym itp. Gdy reakcja
procesu jest wolniejsza niz zaprogramowany limit, regulator generuje alarm.

Jesli zastosujesz 100% mocy wyjsciowej do sterowania grzatki, temperatura musi wzrosng¢, chyba
ze komponent w petli jest uszkodzony (grzatka, czujnik, zasilanie, bezpiecznik itp.). Funkcja LBA
jest automatycznie wilaczana, gdy algorytm sterowania PID wymaga sterowania maksymalng lub
minimalng mocg.

Uwagi:
1. Gdy przyrzqd jest w trybie recznym, funkcja LBA jest wylqczona.
2. Gdy alarm LBA jest wigczony, przyrzqd dalej standardowo steruje procesem. Jesli proces
wraca do zaprogramowanego limitu, przyrzqd resetuje automatycznie alarm LBA.
Ta funkcja jest dostepna tylko wtedy, gdy regulator steruje algorytmem sterowania PID
(Cont = PID).

LbAt - czas LBA
Dostepny, gdy parametr Cont = PID.
Zakres: oFF = LBA nieuzywane;
1...9999 sekund.
Jest to czas w sekundach, po ktorym alarm zostanie zataczony, jesli nie nastgpi zmiana warto$ci
pomiarowe;j.

LbSt - miara szybkosci narastania temperatury uzywana przez LBA podczas migkkiego startu
Dostepny, gdy LbAt r6zni si¢ od oFF.
Zakres: oFF = alarm przerwania petli jest wstrzymywany podczas tagodnego startu;

1 ... 9999 jednostek.
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Uwaga: Aby unikngé falszywych alarmow, przy ustalaniu czasu reakcji nalezy wzig¢ pod uwage
czas odpowiedzi obiektu na sterowanie. Ma to istotne znaczenie w przypadku rozruchu po
zalgczeniu zasilania, migkkiego startu, gdzie czas odpowiedzi moze byc¢ znacznie diuzszy niz dla
pracy nominalnej.

LbAS - miara delta stosowana w przypadku zerwania petli, czyli zaprogramowana warto$¢
graniczna przyrostu temperatury w czasie LbAt. Zobacz przyklad ponize;j.

Dostepny, gdy LbAt rozni si¢ od oFF.

Zakres: 1 ... 9999 jednostek.

LbcA - warunek wlaczenia LBA

Dostepny, gdy LbAt rdzni si¢ od oFF.

Zakres: uP = wlaczone, jedynie gdy PID wymaga maks. mocy sterowania
dn = wlaczone, jedynie gdy PID wymaga min. mocy sterowania
both = wlaczone, w obu warunkach

Przyktad zastosowania LBA:

Niech:

- LbAt (czas LBA) = 120 sekund (2 minuty);

- LbAS (delta LBA)=5°C.

Maszyna zostala zaprojektowana w celu osiggnigcia temperatury 200 °C w 10 min. (20 °C / min).
Kiedy algorytm PID generuje sterowanie na 100% mocy, regulator rozpoczyna liczenie czasu.

W czasie liczenia czasu, jesli warto§¢ mierzona wzrasta wiecej niz 5 °C, przyrzad ponownie
uruchamia licznik czasu.

W przeciwnym razie, jesli zmierzona warto$¢ nie osigga zaprogramowanej wartosci delta (5 °C w
ciggu 2 minut) wygeneruje alarm.

3.5 Grupa |[rEG - parametry sterowania

Grupa rEG bedzie dostepna tylko wtedy, gdy co najmniej jedno wyjscie regulatora jest
zaprogramowane jako wyjscie sterujace (H.rEG lub C.rEG).

cont - rodzaj sterowania
Dostepny, gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujace (H.rEG lub
C.rEQ).
Zakres:
*ody dwa dziatania sterujace sg zaprogramowane (ogrzewanie i chtodzenie):
Pid = sterowanie typu PID (grzanie 1 chlodzenie);
nr = Sterowanie ON / OFF grzanie i chtodzenie ze strefg neutralng.

Regulacje, gdy dwa dziatania sterujagce sa zaprogramowane, dokonujemy przy pomocy
elementow o przeciwstawnym dzialaniu np. grzejemy grzalka 1 chlodzimy
wentylatorem. Wtedy np. grzatke laczymy z wyjsciem1, a wentylator z wyjSciem?2.

W sterowaniu ze strefa neutralng aparat pracuje wokol aktywnego punktu pracy ,,SP” z
histereza ,,HSEt” wg nastepujacych zasad.

Wyjsciel (grzanie/nawilzanie) wylacza si¢, gdy  temperatura przekracza warto$¢ zadang
SP, a zalacza si¢, gdy temperatura spadnie ponizej SP- HSEt.

Wyjscie2 (chtodzenie/osuszanie) zatacza sie, gdy temperatura przekracza SP+ HSEt, a
wyltacza si¢, gdy opadnie ponizej SP.
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PV _— *

HSEt
HSEt

OUTH.IEG time

o
(heating) /N7 off /N7,

OUTc.rEG ?
(cooling) off /0N off

*gdy jedno dzialanie kontrolne (ogrzewanie albo chtodzenie) jest zaprogramowane:
Pid = sterowanie typu PID (grzanie albo chlodzenie);

On.FA = sterowanie z asymetryczng histereza typu ON / OFF

On.FS = sterowanie z symetryczng histereza typu ON / OFF

Zasadg pracy wyjscia sterujacego aparatu z histerezg pokazuja rysunki.

Gorne przedstawiaja reakcje wyjscia w zaleznosci od temperatury w sterowaniu z histereza
symetryczna, dolne z asymetryczna, lewe przy wyborze grzania, prawe chtodzenia.

SP to zadany punkt pracy regulatora, HSEt: histereza wyrazona w stopniach.

PV PV
SP P —, \ £, P
//: \ /'r \ : HSEt op \ /| \ /: t HSEt
/ | ~ — =~~~ LT
' ! ! " time : ! : ' time
| | | | | |
ouT ' ouT T
HrEG OV of ONj off PN & eG ON% off E&\ﬁ off Fr:7:-r7xl7:
HEAt - On.FA CoolL-0On.FA
/AW aASr I
l i y HSEL s, PN =N
. /. '\ }HsEt sp ~\ [\ [/ ¥hse
VA N/ N\ S HsE
! : ! | time ~ = i time
ouT ' ' ouT o
el o [ o BON: | el ZONZ ot o] ot fON,
HEAt - On.FS CoolL-0On.FS

Regulacja typu wlacz/wylacz (ON/OFF) z histerezg jest stosunkowo prosta w aplikacji, lecz w
poréwnaniu do sterowania algorytmem PID mniej doktadna.

Sterowanie algorytmem PID w stosunku do regulacji ON/OFF pozwala precyzyjniej ustabilizowaé
temperature wokot wartosci zadanej, poniewaz inteligentnie wykorzystuje wiasnosci fizyczne
sterowanego obiektu. Doboru odpowiednich parametrow sterowania PID mozna dokona¢ recznie,
ale czgsto szybciej 1 optymalne zrobi to sam regulator przy wykorzystaniu odpowiednich
(omowionych ponizej) funkcji.

Auto — Automatyczny dobor parametréw dla regulacji typu PID
Sa dostepne dwa algorytmy automatycznego dostrajania (auto tuningu):
1. Auto tuning oscylacyjny jako podstawowy algorytm doboru nastaw PID:
* jest doktadniejszy;
* mozna go uruchomié, nawet jesli warto$¢ mierzona jest zblizona do nastawy;
* moze by¢ uzywany, nawet jesli nastawa jest zblizona do temperatury otoczenia.
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2. Auto tuning szybki jest odpowiedni, gdy:
* proces jest bardzo powolny i chcesz szybko dobra¢ nastawy PID;
» wysokie przeregulowania sg niedopuszczalne;
» w urzadzeniach o wielu sprzezonych ze sobg procesach, w ktérych szybka metoda
zmniejsza btad obliczeniowy wynikajacy z wptywu innych petli sterowania.
Uwaga: Szybkie automatyczne strojenie mozna uruchomic tylko, gdy wartos¢ (PV)
jest nizsza niz (SP + 1/ 2SP).

Dostepny: gdy parametr cont = PID

Zasigg: od -4 do 4, gdzie:
-4 = Automatyczne dostrajanie oscylacyjne z automatycznym restartem po wigczeniu
zasilania (po soft starcie) i po kazdej zmianie punktu nastawy;
-3 = Automatyczne dostrajanie oscylacyjne przy r¢cznym uruchomieniu;
-2 = Automatyczne dostrajanie oscylacyjne z automatycznym startem, ale tylko przy
pierwszym wilaczenie zasilania;
-1 = Automatyczne dostrajanie oscylacyjne z automatycznym restartem przy kazdym
wlaczeniu zasilania;
0 = Nie uzywane;
1 = Szybkie automatyczne strojenie z automatycznym restartem przy kazdym
wlaczeniu zasilania;
2 = Szybkie automatyczne strojenie z automatycznym startem, ale tylko przy
pierwszym wilgczenie zasilania;
3 = Szybkie automatyczne strojenie przy r¢cznym uruchomieniu;
4 = Szybkie automatyczne strojenie z automatycznym restartem po wiaczeniu
zasilania (po soft starcie) i po kazdej zmianie punktu nastawy;

Uwaga: Automatyczne dostrajanie jest blokowane podczas konfigurowania regulatora.

Aut.r - Rgczne uruchomienie automatycznego dostrajania
Dostepne: gdy cd = PID.
Zakres:
oFF = regulator nie wykonuje automatycznego dostrajania;
on = regulator wykonuje auto tuning.

SELF - Automatyczne dostrajanie adaptacyjne
Algorytm adaptacyjny jest w stanie optymalizowaé w sposob ciggly warto$¢ parametréw algorytmu
PID. Ten sposéb dostrajania jest specjalnie zaprojektowany dla wszystkich proceséw poddanych
duzemu zréznicowaniu warunkow pracy, ktére moga mocno zmieni¢ odpowiedz procesowa.
Dostepny: gdy cd = PID.
Zakres:

YES = funkcja adaptacyjnego samo strojenia aktywna;

on = funkcja adaptacyjnego samo strojenia nieaktywna.

HSE't - Histereza sterowania ON/OFF (wlacz/wylacz)
Dostepna: gdy cd rézni si¢ od PID.
Zakres: 0 ... 9999 jednostek.

cPdt - Czas ochrony kompresora
Dostepny: gdy cont = nr.
Zakres:
OFF = Ochrona wytaczona;
1 ...9999 sekund.
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Pb - Zakres proporcjonalnosci

Dostepny: gdy cd = PID i SELF = no.

Zakres: 1 ... 9999 jednostek.

Uwaga: Funkcje auto tuningu obliczajq te wartos¢. Jest to z podstawowy parametr algorytmu
regulacji PID.

int - Czas catkowania
Dostepny: gdy ¢d =PID i SELF = no.
Zakres:
OFF = calkowanie wykluczone;
1...9999 sekund;
inF = catkowanie wykluczone.
Uwaga: Funkcje auto tuningu obliczajg te wartosc.

dEr - czas rozniczkowania
Dostepny: gdy ¢d =PID i SELF = no.
Zakres:
oFF = wykluczone r6zniczkowanie;
1... 9999 sekund.
Uwaga: Funkcje auto tuningu obliczajq te wartos¢.

Fuoc — sterowanie przeregulowaniem z pomocg algorytmu Fuzzy

Parametr FuoC redukuje przeregulowanie zwykle obecne w momencie uruchomienia aparatu lub po
zmianie warto$ci zadanej. Moze by¢ aktywny tylko w tych dwdch przypadkach.

[lustruje to rysunek:

[F’\/"A

sSP

Krzywa 1 jest optymalna.
Krzywa 2 powstaje, gdy ,,FuoC” jest zbyt duzy. Krzywa 3, gdy ,,FuoC” jest zbyt maty.

Dostepny: gdy cd=PID 1 SELF = no.
Zakres: 0 do 2,00
Uwaga: Ustawienie Fuoc = I powoduje, ze funkcja Fuzzy jest wylqczona.

H. Act — minimalny czas cyklu nagrzewania

Parametr okresla minimalny czas cyklu zapewniajacy dluga zywotno$¢ cze$ci mechanicznych
maszyny np. sitownika, palnika. Ma powiazanie z parametrem tcrH omowionym dalej. Jest
pomocny dla funkcji automatycznego strojenia PID.

Dostepny: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane do grzania (H.rEG) oraz cd = PID
natomiast SELF = no.
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Zakres:
SSr = potprzewodnikowe wyjscie przekaznikowe, wstepnie ustawia parametr tcrH na 1s;
rELY = przekaznik lub stycznik,wstepnie ustawia parametr tcrH na 20s; ;
SLou = wolne urzadzenie (np. palnik) wstepnie ustawia parametr tcrH na 40s; .

terH - czas cyklu nagrzewania
Dostepny: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane do grzania (H.rEG) oraz cd = PID
natomiast SELF = no.
Zakres:
* Gdy H.Akt=SSr: 1,0 ... 130,0 sekund;
* Gdy H. akt=reLY: 20,0 ... 130,0 sekund;
* Gdy H.Act=SLou: 40.0 ... 130.0 sekund.
Uwaga: Funkcje auto tuningu obliczajq te wartosé, ale kiedy konieczne, mozna ustawic jg recznie.

PrAt - stosunek mocy grzania i chtodzenia (relatywne wzmocnienie chtodzenia)

W przypadku sterowania dwoma wyjSciami regulator wykorzystuje ten sam zestaw parametrow
PID dla grzania i chtodzenia obiektu, ale skuteczno$¢ tych dwoch dziatan jest zwykle inna.

Ten parametr pozwala zdefiniowac stosunek skuteczno$ci grzania i chlodzenia.

Przyktad:

Rozwazmy sterowanie plastikowej wyttaczarki. Temperatura pracy jest rowna 250°C. Gdy chcesz
zwigkszy¢ temperaturg z 250 do 270° C (A20°C) przy uzyciu 100% mocy grzewczej (grzatka),
potrzebujesz 60 sekund. Ale, gdy chcesz obnizy¢ temperature z 250 do 230°C (A20°C) przy uzyciu
100% mocy chtodzenia (wentylator), potrzebujesz tylko 20 sekund.

W naszym przykladzie stosunek jest réwny 60/20 = 3 ( PrAt = 3) i moéwi, ze wydajnos¢ uktadu
chtodzenia wynosi 3 razy bardziej wydajna niz ogrzewanie.

Dostepny: po zaprogramowaniu dwoch dziatan sterujagcych (H.rEG i c.rEG) i cd = PID oraz SELF
= no.

Zakres: 0,01 ... 99.99.

Uwaga: Funkcje auto tuningu obliczajq te wartos¢.

c.Act — parametr okreslajacy wykonawczy uktad chtodzenia (C.rEG)
Dostepne: Gdy co najmniej jedno wyjscie zostato zaprogramowane w celu chlodzenia (c.rEG), cd =
PID i SELF = nie.
Zakres:
SSr = potprzewodnikowe wyjscie przekaznikowe;
rELY = przekaznik lub stycznik;
SLou = wolne urzadzenie (np. Kompresor).
Uwaga: Aby uzyskac wiecej informacji, patrz (powyzej) parametr h.Act.

tere - czas cyklu chtodzenia
Dostepny: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako chlodzace (c.rEG), cd = PID i
SELF = no.
Zakres:
* Gdy c.Act=SSr: 1,0...130,0s;
* Gdy c.Act=reLY: 20,0 ... 130,0 s;
* Gdy c.Act=SLou: 40.0 ... 130.0 s.

Uwaga: Funkcje auto tuningu obliczajg te wartosc, ale, jesli konieczne, mozna ustawic recznie.
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rS - reset reczny

parametr rS pozwala polepszy¢ wynik stabilizacji (temperatury obiektu) w przypadku

gorgcego restartu ( w wyniku np. krétkiego zaniku zasilania).

Kiedy twoj proces jest stabilny, regulator dziata ze statg moca wyjsciowa (na przyktad 30%).
Ustawienie rS na 30% (w tym przypadku) pozwoli unikng¢ przesterowan po krotkiej przerwie
zasilania.

Dostepny: gdy ¢d =PID i SELF = no.

Zakres: -100,0 ... 100,0%.

od - opoznienie po wlgczeniu zasilania

Dostepne: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujace.

Zakres:
oFF = funkcja nieuzywana;
0,01 ... 99,59 gg.mm.

Uwagi:
1. Ten parametr okresla czas, w ktorym (po wilgczeniu zasilania) instrument pozostaje w
trybie gotowosci przed rozpoczeciem kazdej innej funkcji (sterowanie, alarmy, program itp.).
2. Jesli zaprogramowane jest automatyczne strojenie po wiqczeniu zasilania, opoznienie nie
Jjest odliczane — strojenie rozpoczyna sie¢ natychmiast.

St. P - maksymalna moc wyj$ciowa migkkiego startu
Dostepna: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujace.
Zakres: -100 ... 100%.

Uwagi:
1. Gdy parametr St.P ma wartos¢ dodatnig, to ograniczenie zostanie zastosowane tylko do
mocy grzewczeyj.
2. Gdy parametr St.P ma wartos¢ ujemng, to limit zostanie zastosowany tylko do wydajnosci
chlodzenia.

3. Kiedy PID wymaga mocy wyzszej niz limit wynikajqgcy z St.P, przyrzqd ograniczy moc
zgodnie z wartoscig St.P.

4. Funkcja automatycznego dostrajania wstrzymuje dziatanie migkkiego startu

5.Funkcja migkkiego startu jest dostepna rowniez wtedy, gdy uzywane jest sterowanie ON /
OFF z histerezq.

S8t - czas migkkiego startu
Dostepny: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako sterujace.
Zakres:

oFF = funkcja nieuzywana;

0,01 ... 7,59 gg.mm;

inF = migkki start zawsze aktywny.

S8S.tH - prog dla wylaczania fagodnego startu

Dostegpny: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako sterujace.

Zakres: -1999 ... 9999 jednostek.

Uwagi:
1. Jesli St.P ma wartos¢ dodatniq (limit jest stosowany do grzania) funkcja miekkiego startu
zostanie przerwana, gdy zmierzona wartosc jest wigksza lub rowna parametrowi SS.tH.
2. Jesli St.P ma wartos¢ ujemng (ograniczenie stosuje si¢ do dziatania chlodzgcego)
funkcja migkkiego startu zostanie przerwana, gdy zmierzona wartos¢ jest mniejsza lub
rowna parametrowi SS.tH.
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3.6  Grupa |SP - parametry warto$ci zadanej

Grupa SP bedzie dostepna tylko wtedy, gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowany jako
wyjscie sterujagce (H.rEG lub C.rEG).

nSP - Liczba wykorzystanych wartosci zadanych

Dostepne: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujace.

Zakres: 1 ... 4.

Uwaga: Zmiana wartosci nSP powoduje:

* Parametr SPAt (aktywna wartos¢ zadana) zostanie wymuszony na SP1.

» Urzgdzenie sprawdza, czy wszystkie uzywane nastawy sq prawidlowe w granicach
zaprogramowanych przez SPLL i SPHL (patrz dalej).

o Jesli SP znajduje si¢ poza tym zakresem, przyrzgd wymusza dziatanie do maksymalnej
akceptowalnej wartosci.

SPLL - Minimalna mozliwa warto$¢ zadana

Dostegpna: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujace.

Zakres: od -1999 do SPHL jednostek.

Uwaga:
Zmieniajgc wartos¢ SPLL, przyrzqd sprawdza wszystkie lokalne wartosci zadane
(parametry: SP1, SP2, SP3 i SP4) i wszystkie punkty ustawione w programie (parametry:
PrS. Pr.S2, PrS3, Pr.S4). Jezeli SP znajduje si¢ poza tym zakresem, instrument wymusza
Jjego wartos¢ do maksymalnej dopuszczalnej wartosci.

SPHL - maksymalna warto$¢ zadana

Dostepna: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujace.
Zakres: od SPLL do 9999 jednostek.

Uwaga: Aby uzyskaé dalsze informacje, patrz parametr SPLL.

SP I - Punkt nastawyl
Dostegpny: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujace.
Zakres: od SPLL do SPHL.

SP 2 - Punkt nastawy?2
Dostepny: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujace oraz nSP> 1.
Zakres: od SPLL do SPHL.

SP 3 - Punkt nastawy3
Dostepny: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujgce oraz nSP>2.
Zakres: od SPLL do SPHL.

SP 4 - Punkt nastawy4
Dostepny: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujace oraz nSP=4.
Zakres: od SPLL do SPHL.

SPAt - Wybor aktywnego punktu nastawy

Dostegpny: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujace.
Zakres: od SP1 do nSP.

Uwaga: zmiana SPAt jest mozliwa, jesli aktywny jest parametr nSP
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SPrt — parametr zwigzany ze zdalnym ustalaniem punktu pracy regulatora (poprzez interfejs
szeregowy RS485). Omowiony w petnej wersji instrukcji.

SPLr - parametr zwigzany ze zdalnym ustalaniem punktu pracy regulatora (poprzez interfejs
szeregowy RS485). Omowiony w petnej wersji instrukcji.

SP.u - szybkos¢ wzrostu dla dodatniej nastawy (rampa dodatnia)
Dostepna: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyjscie sterujgce.
Zakres:
0,01 ... 99,99 jednostek na minute;
inF = Rampa wylaczona.
Parametr zwigzany z programowaniem rampy — omowienie dalej.

SP.d - Szybkos¢ wzrostu dla ujemnej nastawy (rampa ujemna)
Dostepna: gdy co najmniej jedno wyjscie jest zaprogramowane jako wyj$cie sterujace.
Zakres:
0,01 ... 99,99 jednostek na minute;
inF = Rampa wylaczona (transfer krokowy).
Parametr zwigzany z programowaniem rampy — omowienie dale;j.

3.7  Grupa] tin - parametry funkcji timera

Regulator K39 w wersji z timerem posiada kilka funkcji zegarowych. Pozwalaja one na zataczanie
lub wytaczanie funkcji regulacyjnych w zaprogramowany sposob.

Start Tr.t1 -l Tr.i2 -
ouT off ON off
Tr.t1 Tr.t2 =inF
Start -} -} -
ouT off ON off
Reset
. Tr.
Start i} T i} rie
ouT off ON off
Poer ON
Start - Tr.t1 .
ouT ON off
Reset [ ]

Start ——ITr o Tr 11t Tr 1t 12
ouT | oft ZON 7], oft ZONZ) oft FON

Reset
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Start Tt 1 o Tr 11 e Tr 11 12
ouT N off ON off ON off

Reset r]_

Funkcje i parametry timera omowione sg w pelnej wersji instrukcji.
3.9 Grupa | PrG - parametry funkcji programatora rampy

Czasami potrzebne jest okreslenie czasu dojscia obiektu sterowanego do temperatury zadanej —
dhluzszym lub szybszym niz wynika to z dynamiki obiektu. Funkcja rampy umozliwia osigganie
wartosci zadanej z programowang predkoscig regulacji oraz automatyczne przetaczanie pomigdzy
kilkoma warto$ciami zadanymi z programowanym gradientem regulacji (czas narastania i opadania
wartosci regulowanej).

Regulator T39 opcjonalnie jest wyposazany w takie mozliwosci. Umozliwia zaprogramowanie do
8 krokow regulacji z 4 warto$ciami zadanymi.

Temperature
prst -4
Pr.S4
Pr.52 ll
Pr.S3 4 Spx
4 >
Prog.Step o | = | = = P = |= Ramp to
AEIE|E| B |E|3 |5 f =
c| | & w e | ¥ T |<°
Time
ol % IS . S — >
PWR ON Prog:
or RUN END

Funkcje 1 parametry programatora omowione sg w petnej wersji instrukcji.
3.9  Grupa ] PAn - parametry interfejsu uzytkownika

PAS?2 - Hasto poziomu 2: ograniczony poziom dostepu
Dostepne: Zawsze.
Zakres:

oFF = poziom 2 nie jest chroniony hastem (jak poziom 1 = poziom operatora);
1... 999 hasto poziomu 2.

PAS3 - Hasto poziomu 3: poziom konfiguracji
Dostepne: Zawsze.
Zakres: 3 ... 999 hasto poziomu 3.

Uwaga: Ustawienie [ PAS2 jest rowne PAS3 powoduje, Ze poziom 2 bedzie zamaskowany.

uSrb - funkcja przycisku U podczas pracy regulatora

Dostepna: zawsze.

Zakres:
nonE = brak funkcji;
tunE = automatyczne strojenie. Pojedyncze naci$nigcie (dtuzej niz 1 sekunda) rozpoczyna
automatyczne dostrajanie — auto tuning.
oPLo = tryb reczny. Pierwsze naci$ni¢cie ustawia regulator w trybie r¢cznym (oPLo), vy
drugie przelacza w tryb Auto.
AAc = reset alarmu.
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ASi = potwierdzenie alarmu.

chSP = sekwencyjna selekcja punktéw pracy. Kazde naci$niecie przycisku U (dtuzej niz 1s)
zwigksza si¢ warto§¢ SPAT (aktywna warto$¢ zadana) o jeden krok. Wybdr jest cykliczny -
SP1 -> SP2 -> SP3 -> SP4. Po wybraniu nowego punktu pracy wyswietlacz pokazuje przez
2 s akronim nazwy tej nastawy (np. SP2).

St.by = tryb czuwania. Pierwsze wcisni¢cie przycisku U przetacza regulator w tryb
czuwania, kolejne w tryb auto.

Str.t = uruchomienie, wstrzymanie, reset zegara.

P.run = uruchomienie programu (wielopunktowej rampy)

P.rES = reset programu (rampy).

P.r.H.r = uruchomienie/ zatrzymanie / zresetowanie programu (rampy).

diSP — alternatywne funkcje wyswietlacza
Dostepne: Zawsze.
Zakres:
nonE = wyswietlacz standardowy;
Pou = moc wyj$ciowa;
AL1 = prog alarmu 1;
AL2 = prog alarmu 2;
AL3 = prog alarmu 3;
pozostate parametry wyswietlacza zwigzane sg z zegarem lub programem rampy. Oméwione
sa w petnej instrukcji, dotycza opcji sprzetowych regulatora.

FiLd - filtr wySwietlanej warto$ci
Dostepny: Zawsze.
Zakres:
oFF = filtr wylaczony
0,1...20,0 jednostek.
Uwaga: Jest to filtr zwigzany jedynie z wartoscig wyswietlang, nie ma wpltywu na inne funkcje
regulatora (sterowanie, alarmy itp.).

dSPu — stan regulatora po wlgczeniu zasilania
Dostepny: Zawsze.
Zakres:
AS.Pr = stan taki, jak przed wytaczeniem zasilania
Auto = uruchamia si¢ w trybie automatycznym,;
oP.0 = uruchamia si¢ w trybie r¢cznym z wyj§ciem mocy rowna zero;
St.bY = uruchamia si¢ w trybie gotowos$ci/czuwania.

oPr.E - wlaczanie trybow operacyjnych

Dostepne: Zawsze.

Zakres:
ALL = wybor wszystkich trybow pracy jest dostgpny (patrz kolejny parametr - oPEr)
Au.oP = tylko tryb automatyczny i r¢czny (oPLo) jest dostepny
Au.Sb = tylko tryby Auto i Stand by (gotowosci)

Uwaga: Po zmianie wartosci oPr.E wartos¢ parametru oPEr (patrz dalej) wynosi Auto.

oPEr - Wybor trybu operacyjnego (dziatania regulatora)

Dostepny: Zawsze.
Zakres:
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* gdy oPr.E =ALL:
Auto = tryb automatyczny;
oPLo = tryb reczny;
St.bY = Tryb czuwania.

* gdy oPr.E = Au.oP:
Auto = tryb automatyczny;
oPLo = tryb reczny;

* gdy oPr.E = Au.Sb:
Auto = tryb automatyczny;
St.bY = tryb czuwania.

3.10 Grupa | Ser - parametry transmisji szeregowej

Omowione sg w pelnej wersji instrukcji regulatora.

3.11 Grupa |COn — parametry zuzycia energii elektrycznej
Omowione sg w pelnej wersji instrukcji regulatora.

3.12 Grupa |CAL — parametry kalibracji czujnika i regulatora

Omowione sg w pelnej wersji instrukcji regulatora.

4. POZIOMY DOSTEPU DLA PARAMETROW

Regulator K39 posiada ponad 100 parametrow konfiguracyjnych. Cze$¢ z nich wystgpuje jednak
jedynie w okreslonych opcjach aparatu.

Parametry konfiguracyjne podzielone sa na podzbiory w zaleznosci od poziomu dostepu. Te z
Wwyzszego poziomu wymagajag hasta do zmiany lub podgladu. Mozna zmienia¢ fabrycznie
utworzone podzbiory parametréw w poziomach dostgpu.

4.1 Przyporzadkowanie parametrow regulatora do poziomow dost¢pu

Kolejnym waznym krokiem konfiguracji urzadzenia jest mozliwo$¢ utworzenia niestandardowego
interfejsu uzytkownika, ktory sprawi, ze regulator bedzie tatwiejszy w uzyciu dla operatora.

Mozna utworzy¢ dwa podzbiory parametrow.

Pierwszy to poziom "ograniczonego dostepu". Ten podzestaw jest chroniony hastem okreslonym
w parametrze PAS2 grupy | PrG.

Drugim podzbiorem jest poziom "operatorski " (poziom 1), ktéry nie chroniony hastem.

Procedura przyporzadkowania parametrow konfiguracyjnych odpowiednim poziomom dostgpu jest
nastgpujaca.

1. Naci$nij przycisk P przez ponad 3 sekundy.

2. Gorny wyswietlacz pokaze PASS, dolny wyswietlacz pokazuje 0.

3. Przyciskami A i ¥ ustaw hasto réwne - 81.

4. Nacis$nij przycisk P. Regulator pokazuje akronim pierwszej grupy parametrow
konfiguracyjnych JinP.

5. Za pomocg przycisku U wybierz grupe pierwszego parametru Twojej listy.
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6. Za pomocyg przycisku P wybierz pierwszy parametr Twojej listy
7. Gorny wyswietlacz pokaze akronim parametru, dolny wyswietlacz pokazuje aktualny
poziom dostgpu. Poziom dostepu jest okreslony przez literg, po ktorej nastgpuje numer.
Litera oznacza:
"¢" Parametr NIE bedzie dostepny i jest obecny tylko w czasie konfiguracji. W tym
przypadku numer jest automatycznie ustawiany na zero
"A" Wskazuje, ze parametr zostal przyporzadkowany do "ograniczonego dostepu” .
Numer pokazuje jego pozycje¢ na li§cie ograniczonego dostepu.
"0" Wskazuje, ze parametr zostat przyporzadkowany do ,,poziomu operatorskiego”
Numer pokazuje jego pozycje na liScie ograniczonego dostepu.
8. Przyciskami A 1 ¥ przypisujemy parametrom pozadang pozycje.
Uwaga: Ustawienie wartosci innej niz 0 przy literze "c" automatycznie zmienia literg na
"A", a parametr jest automatycznie przypisywany do poziomu "ograniczonego dostepu” .
9. Aby zmodyfikowaé poziom z "ograniczonego dostepu" do ,, operatorskiego” lub
odwrotnie, naci$nij przycisk U i jednoczes$nie A.
10. Litera zmienia si¢ z "A" na "0" i na odwr6ét. Wybierz kolejny parametr, ktory chcesz
doda¢ i powtdrz kroki 6, 71 8.
11. Powtarzaj kroki 5, 6, 7 1 8, az lista zostanie ukonczona.
12. Gdy chcesz wyj$¢ z procedury przyporzadkowania parametréw konfiguracyjnych,
nacis$nij przycisk U 1 przytrzymaj przez ponad 10 sekund. Regulator powrdci do
swyswietlacza standardowego”.

Uwaga: Po ustawieniu tej samego numeru dwom parametrom, regulator uzyje ostatniej
nastawy.

Wejscie na poziom ,,operatorski" i modyfikowacja parametru

Gdy regulator pokazuje "standardowy wyswietlacz":

1. Naci$nij przycisk P;

2. Goérny wyswietlacz pokaze akronim pierwszego parametru tego poziomu, podczas gdy
dolny wyswietlacz pokazuje jego warto$¢;

3. Za pomocg przyciskow A 1 ¥ przypisz temu parametrowi pozadana wartos¢;

4. Naci$nij przycisk P, aby zapisa¢ nowa warto$¢ i przejdz do nastepnego parametru;

5. Gdy chcesz wyjs¢ z procedury 1 wroci¢ do wyswietlania "standardowego wyswietlacza”,
wecisnij przycisk U na ponad 5 sekund.

Uwaga: Modyfikacja parametru poziomu operatora podlega limitowi czasu. Jesli nie zostanie
nacisniety zaden przycisk przez wigcej niz 10 sekund, przyrzgd powraca do "wyswietlacza
standardowego" i nowa wartos¢ ostatniego wybrany parametru zostanie utracona.

4.3

Wejscie na poziom ,,ograniczonego dostepu" i modyfikowacja parametru

Gdy regulator pokazuje "standardowy wyswietlacz":

1. Naci$nij przycisk P na ponad 5 sekund,

2. Gorny wyswietlacz pokaze PASS, na nizszym wyswietlaczu pojawi sig 0.

3. Uzyj przyciskow A 1 V¥, aby ustawi¢ warto$¢ przypisang do parametru PAS2 (hasto

poziomu ograniczonego dostgpu), ktdre zostato ustawione w grupie | PrG ;

Uwagi: 1. Domysine hasto jest rowne 20.
2. Wszystkie modyfikacje parametrow sq chronione przez limit. Jesli Zaden przycisk
nie zostanie nacisniety w ciggu 10s, przyrzqd automatycznie powraca do
standardowego wyswietlacza, nowa ostatnia wartos¢ wybrany parametru zostanie
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utracona, a procedura modyfikacji zostaje zamknieta.
Jesli chcesz usungc ten limit czasowy (np. podczas pierwszej konfiguracji
regulatora), powinienes uzy¢ hasto rowne 1000 plus zaprogramowane
hasto (np. 1000 + 20 [domysinie] = 1020).
Zawsze mozliwe jest reczne zakonczenie procedury (patrz nizej).
3. Podczas modyfikacji parametrow regulator nadal wykonuje kontrole.
W pewnych warunkach (np. gdy zmiana parametru moze wywota¢ niepozgdane
oscylacje) zaleca sig¢ chwilowe zatrzymanie pracy regulatora podczas
parametryzacji. Wtedy nalezy uzy¢ hasto rowne 2000 plus zaprogramowane
hasto (np. 2000 + 20 [domysinie] = 2020). Regulacja automatycznie zostanie
uruchomiona ponownie, gdy procedura modyfikacji parametrow zostanie recznie
zakonczona.
4. Nacisnij przycisk P;
5. Regulator wyswietli na gornym wyswietlaczu akronim pierwszego parametru poziomu
ograniczonego dostgpu, a na nizszym wyswietla jego warto$¢.
6. Przyciskami A 1 ¥ ustaw pozadana warto$¢ parametru,
7. Nacis$nij przycisk P, aby zapamigta¢ nowa warto$¢ i przej$¢ do nastgpnego parametru;
8. Gdy chcesz wyjs$¢ z procedury 1 wroci¢ do wyswietlania "standardowego wyswietlacza”,
wecisnij przycisk U na ponad 5 sekund.

4.4  Wejscie na poziom ,,ograniczonego dostepu' bez mozliwosci zmiany parametrow

Jesli konieczne jest danie operatorowi mozliwos$¢ zobaczenia wartosci przypisanej do parametru
na poziomie ograniczonego dostepu, przy czym wszystkie zmiany dokonywane sg nadal wylacznie
przez autoryzowany serwis, nalezy przekaza¢ mu nastepujacy algorytm czynno$ci:
1. Nacisnij przycisk P przez ponad 5 sekund;
2. Gorny wyswietlacz pokaze PASS, gdy dolny wys$wietlacz pokazuje 0.
3. Przyciskami 1 ustaw wartos¢ -181;
4. Nacisnij przycisk P;
5. Goérny wyswietlacz pokaze akronim pierwszego parametru poziomu ograniczonego
dostepu, a dolny pokazuje jego warto$¢;
6. Za pomocg przycisku P mozna zobaczy¢ przypisane wartosci wszystkich parametrow
poziomu ograniczonego dostepu, ale nie bedzie to mozliwe ich zmodyfikowanie;
7. Mozliwe jest wyjscie z procedury 1 powrdt do wyswietlania "standardowego
wyswietlacza" przez wcisnigcie przycisku U na ponad 3 sekundy lub odczekanie 10s bez
weciskania jakiegokolwiek przycisku.

5. FUNKCJE KLAWIATURY W TRYBIE AUTOMATYCZNYM

Tryb automatyczny jest domys$lnym trybem pracy regulatora K39. Tryby pracy aparatu oméwione
sa w punkcie 2.1 tej instrukcji.

Przycisk U: jego funkcje okresla parametr uSrbw grupie |PAn
Przycisk P: umozliwia wejscie do procedur modyfikacji parametrow.
Przycisk ¥ :umozliwia bezposrednie zmiany punktu pracy regulatora.
1. Naci$nij przycisk V.
Gorny wyswietlacz pokazuje akronim wybranego punktu pracy (wartosci zadanej), a dolny
pokazuje jego warto$¢.
2. Przyciskami A 1 V¥ ustaw pozadana wartosc¢;
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3. Nie naciskaj zadnego przycisku przynajmniej przez 5 sekund lub wcisnij przycisk P, w
obu przypadkach regulator zapamigta nowa warto$¢ 1 wroci do "standardowego
wyswietlacza"”

Uwaga: Jesli wybrany punkt nastawy nie jest w poziomie operatorskim, regulator pozwala
zobaczy¢ wartosé, ale nie mozna jej modyfikowac.

Przycisk A: wyswietla informacje dodatkowe zwigzane np. z mocg wyjsciowa czy rampa. Wiecej
informacji znajduje si¢ w petnej wersji instrukcji regulatora K39.
Jesli nie zostanie naci$nigty zaden przycisk przez wigcej niz 10 sekund, przyrzad powraca
do "wyswietlacza standardowego"

6. KOMUNIKATY BLEDOW (tabela)
komunikat prryczyna likwidacja przyczyny
-— Przerwany obwod czujnika Sprawdz polaczenie miedzy czujnikiem a
regulatorem, sprawdz poprawnos¢ czujnika
uuuu Warto$¢ mierzona jest ponizej zakresu pomiarowego
0000 Warto$¢ mierzona jest powyzej zakresu pomiarowego
ErAt Procedura Auto tuning przerwana, poniewaz warto§¢ | Wcisnij klawisz P, aby potwierdzi¢ komunikat.
mierzona jest zbyt blisko wartosci zadanej
noAt Auto tuning nie ukonczony mimo, ze min¢to 12h Sprawdz czujnik temperatury i potaczenia.
Powtorz procedure Auto tuning
ErEP Bledna praca pamigci EEPROM regulatora Jesli komunikat nie zgasnie, oddaj regulator do
serwisu
7. ZAKRES POMIAROWY

Dla wersji C (patrz kod zamowienia)

J —termopara J (0... 1000°C/32... 1832°F);
crAL — termopara K (0... 1370°C/32... 2498°F);
S — termopara S (0... 1760°C/32... 3200°F);

r — termopara R (0... 1760°C/32... 3200°F);

t — termopara T (0... 400°C/32... 752°F);

ir.J - Exergen IRS J (0... 1000°C/32... 1832°F);
ir.cA- Exergen IRS K (0... 1370°C/32... 2498°F);
Pt1 — czujnik platynowy Pt 100 (-200... 850°C/-328... 1562°F);
0.50 — wejscie liniowe 0... 50 mV;

0.60 — wejscie liniowe 0... 60 mV ;

12.60 — wejscie liniowe 12... 60 mV.
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8. DANE TECHNICZNE

Obudowa: tworzywo sztuczne, samogasngce: V-0 zgodnie z UL 94;
Stopien zabezpieczenia od frontu: IP 65 (gdy jest zamontowana opcjonalna uszczelka panelu
zgodnie z EN 60070-1;
Stopien zabezpieczenia zaciskow: IP 20 zgodnie z EN 60070-1;
Instalacja: montaz na panelu;
Listwa zaciskowa: 12 zaciskéw srubowych M3 do kabli
Zasilanie: * 12 VAC / DC (£ 10% warto$ci nominalnej);

* 24 VAC / DC (= 10% wartos$ci nominalne;j);

* 100 ... 240 VAC (£ 10% wartosci nominalnej);
Pobo6r mocy: maksymalnie 5 VA;
Napiecie izolacji: 2300 V RMS zgodnie z EN 61010-1;
Wyswietlacze: dwa po cztery cyfry 7mm, czerwony i zielony
Okres aktualizacji wyswietlacza: 500 ms;
Czas probkowania: 130 ms;
Rozdzielczos$¢: 30000 zliczen;
Dokladnosé¢ catkowita: + 0,5% F.S.V. + 1 cyfra przy 25 °C;
Dryf temperatury: Jest to cze$¢ catkowitej doktadnosci;
Temperatura pracy: 0 ... 50 ° C (32 ... 122 ° F);
Temperatura przechowywania: -30 ... + 70 °C (-22 ... + 158 ° F);
Wilgotnosé: 20 ... 85% RH, bez kondensacji;
Zabezpieczenia: WATCH DOG - automatyczny restart.
Wymiary: 75 x 33, gleboko$¢ w panelu 64 mm;
Wyciecie w panelu: 71 (-0 ... +0,5) mm x 29 (-0 ... +0,5) mm;
Waga: 180 g maks ;
Kategoria instalacji: 1I;
Kategoria zanieczyszczenia: 2;
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna i wymagania bezpieczenstwa:
Dyrektywa EMC 2004/108 / CE (EN 61326-1),
Dyrektywa LV 2006/95 / CE (EN 61010-1);
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Regulator posiada 12-to miesigczng gwarancj¢ od daty sprzedazy. Nieprawidlowe uzytkowanie,

btedna instalacja powoduja utrate prawa do gwarancji.

W przypadku uszkodzenia regulatora nalezy dostarczy¢ go do sprzedawcy z doktadnym opisem

usterki, instalacji, warunkéw w ktérych pracuje itp.
Koszty transportu do sprzedawcy ponosi wlasciciel regulatora.
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11. KOD ZAMOWIENIA URZADZENIA

K39 regulator
K39T regulator + zegar
K39P regulator + zegar + programator rampy

K-39-a-b-c-d

a: ZASILANIE
F=12 VAC/VDC
L =24 VAC/VDC
H=100... 240 VAC

b : WEJSCIE

C = termopary (J, K, A, S, T), 0/12...60mV, czujnik Pt100

E =termopary (J, K, A, S, T), 0/12...60mV,, termistory (PTC, NTC)
I = sygnaly znormalizowane 0/4..20 mA

V = sygnaly napieciowe 0..1 V, 0/1..5 'V, 0/2..10 V.

¢ : WYJSCIE OUTI
R = Przekaznik
O =VDC dla SSR

d : WYJSCIE OUT2
R = Przekaznik

O =VDC dla SSR
-=Brak

DODATEK A

Dodatek zawiera spis parametrow regulatora K39 w formie tabelarycznej.
Ostatnia kolumna wskazuje do jakiego poziomu dostgpu nalezy parametr w wierszu:
Litera oznacza:
"¢" Parametr NIE bedzie dostgpny i jest obecny tylko w czasie konfiguracji.
Numer parametru jest automatycznie ustawiany na zero
"A" Wskazuje, ze parametr zostal przyporzadkowany do "ograniczonego dostepu” .
Dostep maskowany hastem.
Numer pokazuje jego pozycje na liscie ograniczonego dostepu.
"0" Wskazuje, ze parametr zostal przyporzadkowany do ,,poziomu operatorskiego™.
Dostep swobodny.
Numer pokazuje jego pozycje na liScie ograniczonego dostgpu.
Poziom dostepu do parametrow mozna zmienia¢ — patrz niniejsza instrukcja.
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Grupa |InP - parametry wejscia pomiarowego i ogolne

29

Para- - Vis.
no.| - eter Description Dec. Range Default Promo.
TC/RTD Arpar:
Parameter available by serial link. TC/PTC : .
1 [Her@ It shows the current hardware 0 Current ﬂ'g?dtﬁ Mot ie:
Voltage )
Sensor selection (according to hardware)
TC, Pt100 input J, crAL, S, r, t, ir.d, ircA, Pt1, 0.50 (mV), 0.60 (mV) 12.60 (mV) | J
. J, crAL, S, 1, t, Ird, IrcA, Ptc, nte, 0.50 (mV), 0.60 (mV),
2 |SEnS |TC, PTC, NTC input 0 |12.60 (mV) Ptc Ad
I input 0.20 (mA), 4.20 (mA) 4.20
V input 0.5(V), 1.5(V), 0.10(V), 2.10(V), 0.1 (V) 0.10
3 |dP Decimal figures 0 |0..3 0 A-5
4 |SSc |Initial scale readout dP |From -1999 to FSC (E.U.) -1999 |A-6
5 |FSc |Final scale readout dP |From SSc to 9999 (E.U.) 9999 |A-7
6 |unit Engineering unit 0 |°cor°F 0="c |A-8
7 |FiL Digital filter on the measured value 1 | From 0( oFF) to 20.0 (s) 1.0 C-0
Selection of the Sensor Out of Range or= Over-range
8 |[inE type that will enable the safety output |0 |ur= Under-range our C-0
value our= Over and Under
9 |oPE |Safety output value 0 |-100...100 (%) 0 C-0
oFF = No function
1= Alarm Reset
2= Alarm acknowledge (ACK)
3= Hold of the measured value
4= Stand by mode
5= HEAt with SP1 and Cool with “SP2”
6= Timer run/hold/reset [transition]
= Timer run [transition]
8= Timer reset [transition]
9= Timer run/hold [Status]
10 |diF1 | Digital input 1 function 0 |10=  Programrun nonE [A-13
11= Program reset
12= Program hold
13= Program run/hold
14= Program run/reset
15= Instrument in Manual mode
16=  Sequential set point selection
17= SP1/SP2 selection
18 = Set point Binary selection
19= Digital inputs in parallel to (&) and (¥) keys
20=  Timer Run/Reset
oFF = No function
= Alarm Reset
2= Alarm acknowledge (ACK)
3= Hold of the measured value
4= Stand by mode
5= HEAt with SP1 and Cool with “SP2”
6= Timer run/hold/reset [transition]
= Timer run [transition]
8= Timer reset [transition]
9= Timer run/hold [Status]
11 |diF2 | Digital input 2 function 0 |[10=  Program run nonE |A-14
11= Program reset
12= Program hold
13= Program run/hold
14= Program run/reset
15= Instrument in Manual mode
16=  Seqguential set point selection
17= SP1/SP2 selection
18= Set point Binary selection
19= Digital inputs in parallel to (&) and (¥) keys
20= timer Run/Reset
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Grupa ]out - parametry wyjSciowe

30

Para- _— Vis.
no. Inetar Description Dec. Range Default Promo.

NonE = Qutput not used,
H.rEG = Heating output
c.rEG = Cooling output
AL=  Alarm output
tout=Timer output
t.HoF = Timer output OFF when timer in hold
P.End = Program end indicator
P.HLd = Program hold indicator
P.uit=Program wait indicator

12 olF Qut 1 function 0 Prun = Program run indicator Hreg |A-16
P.Et1 = Program Event 1
PEt2 = Program Event 2
or.bo = OQut-of-range or burn out indicator
P.FAL = Power failure indicator
bo.PF = Out-of-range, burn out and Power failure indicator
dif.1 = The output repeats the digital input 1 status
diF2 = The output repeats the digital input 2 status
St.bY = Stand by status indicator
on= Qut 1 forced to ON
0...31:
+1 = Alarm 1

. . +2 = Alarm 2

13 o1AL [Alarms linked up with the out 1 0 i Alarm 3 AL1 A-17
+8 = Loop break alarm
+16 = Sensor break (burn out)
dir= Direct action

: rEU = Reverse action ‘

L. Slfe Sl adicn 0 dirr=  Direct with reversed LED Al c-0
ReU.r = Reverse with reversed LED
NonE = Qutput not used
H.rEG = Heating output
¢.rEG = Cooling output
AL = Alarm output
tout=Timer output
t.HoF = Timer output OFF when timer in hold
P.End = Program end indicator
P.HLd = Program hold indicator
P.uit="Program wait indicator

15 02F Out 2 function 0 Prun = Program run indicator AL A-19
P.Et1 = Program Event 1
P.E{2 = Program Event 2
orbo = Qut-of-range or burn out indicator
P.FAL = Power failure indicator
bo.PF = Out-of-range, burn out and Power failure indicator
diF.1 = The output repeats the digital input 1 status
diF.2 = The output repeats the digital input 2 status
St.bY = Stand by status indicator
on=  QOut2 forced to ON
0... 31;
+1 = Alarm 1

. . +2 = Alarm 2

16 02AL | Alarms linked up with the out 2 0 = Alaima AL1 A-20
+8 = Loop break alarm
+ 16 = Sensor break (burn out)
dir = Direct action

. rEU = Reverse action :

1% 02Ac | Out 2 action g dirr=  Direct with reversed LED dir c-0

ReU.r = Reverse with reversed LED
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Para- @ s Vis.
0O | s Description Dec. Range Default PYaii.

NonE = Qutput not used

H.rEG = Heating output

c.reG = Cooling output

AL= Alarm output

tout=Timer output

t.HoF = Timer output OFF when timer in hold
P.End = Program end indicator

P.HLd = Program hold indicator
P.uit="Program wait indicator

18 03F QOut 3 function 0 P.run = Program run indicator AL A-22
PEt1 = Program Event 1

PEt2 = Program Event 2

or.bo = Out-of-range or burn out indicator

P.FAL = Power failure indicator

bo.PF = Out-of-range, burn out and Power failure indicator
dif.1 = The output repeats the digital input 1 status
dif.2 = The output repeats the digital input 2 status
St.bY = Stand by status indicator

on = QOut 3 forced to ON

0...31:
+1= Alarm 1
. . +2 = Alarm 2

19 03AL | Alarms linked up with the out 3 0 A = Alarm 3 AL2 A-23
+8= Loop break alarm
+16 = Sensor break (burn out)
dir = Direct action

20 [03Ac |Out3action g [|EY= Hewierclin dr |c0

dir.r= Direct with reversed LED
ReU.r = Reverse with reversed LED

NonE = Output not used

H.rEG = Heating output

c.rEG = Cooling output

AL=  Alarm output

tout=Timer output

t.HoF = Timer output OFF when timer in hold
P.End = Program end indicator

PHLd = Program hold indicator
P.uit=Program wait indicator

21 04F QOut 4 function 0 P.run = Program run indicator AL A-24
P.Et1 = Program Event 1

P.Et2 = Program Event 2

or.bo = Qut-of-range or burn out indicator

P.FAL = Power failure indicator

bo.PF = Out-of-range, burn out and Power failure indicator
dif.1 = The output repeats the digital input 1 status
dif.2 = The output repeats the digital input 2 status
St.bY = Stand by status indicator

on = QOut 4 forced to ON

0...31:
+1 = Alarm 1
: ) +2 = Alarm 2

22 o4AL | Alarms linked up with the out 3 0 bl Alarm 3 AL2 A-25
+8 = Loop break alarm
+16 = Sensor break (burn out)
dir= Direct actior}

23 |o4Ac |Out3 action o |EU= Reverse aciion dir c-0

dirr=  Direct with reversed LED
ReU.r = Reverse with reversed LED
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Grupa JAL1 - parametry alarmu 1

32

Para- Lo Vis.
NO. | oabes Description Dec. Range Default sy
nonE = Alarm not used
LoAb = Absolute low alarm
HiAb = Absolute high alarm
LHAb = Absolute band alarm
24 |AL1t | Alarm 1 type 0 8E b= Sensorbreak LoAb |A-47
LodE = Deviation low alarm (relative)
HIdE = Deviation high alarm (relative)
LHdE = Relative band alarm
0:.15
+1= Not active at power ON
25 Ab1 Alarm 1 function 0 +2= Latched alarm (manual reset) 0 C-0
+4= Acknowledgeable alarm
+8 = Relative alarm not active at set point change
- For High and low alarms, it is the
g, (AL | NimEciiheiAll Mireshod dP |From -1999 to ALTH ( E.U) 1999 | A-48
- For band alarm, it is low alarm th-
reshold
- For High and low alarms, it is the
high limit of the AL1 threshol
27 |AL1H DIl £ tles o dP | From AL1L to 9999 ( E.U.) 9999 | A-49
- For band alarm, it is high alarm
threshold
28 |AL1 AL1 threshold dP | From AL1L to ALTH (E.U.) 0 A-50
29 |HAL1 |AL1 hysteresis dP  |1..9999 (EU.) 1 A-51
30 |AL1d |AL1 delay dP | From 0 (oFF) to 9999 (s) oFF C-0
0= Never
Alarm 1 enabling during Stand-by = During stand by
31 |ALlo mode g 2= During overrange and underrange L C0
3= During overrange, underrange and stand-by
Grupa |AL1 - parametry alarmu 2
no. | Pare- Description Dec. Range Default | _ VIS
meter Promo.
nonE = Alarm not used
LoAb = Absolute low alarm
HiAb = Absolute high alarm
LHAb = Absolute band alarm )
32 AL2t | Alarm 2 type 0 SEbr= Sensor break HiAb A-54
LodE = Deviation low alarm (relative)
HidE = Deviation high alarm (relative)
LHJE = Relative band alarm
0...15
+1= Not active at power ON
33 Ab2 Alarm 2 function 0 +2 = Latched alarm (manual reset) 0 c-0
+4 = Acknowledgeable alarm
+8 = Relative alarm not active at set point change
- For High and low alarms, it is the
34 |ALoL | lowlimitof the AL2 threshold dP  |From-1999 to AL2H (E.U.) 1999 |A-56
- Forband alarm, it is low alarm th-
reshold
- For High and low alarms, it is the
85 [ALgh, | [oRlimitoltheALZ Wrashold dP | From AL2L to 9999 (E.U.) 9999  |A-57
- For band alarm, it is high alarm
threshold
36 AL2 Alarm 2 threshold dP From AL2L to AL2H (E.U.) 0 A-58
37 HAL2 | Alarm 2 hysteresis dP 1...9999 (E.U.) 1 A-59
38 |AL2d |Alarm 2 delay dP  |From 0 (oFF) to 9999 (s) oFF C-0
0= Never
Alarm 2 enabling during Stand-by 1= During stand by
39 Alzo mode 0 2= During overrange and underrange Lo’ c-0
3= During overrange, underrange and stand-by
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Grupa |AL1 - parametry alarmu 3

Para- = Vis.
no. Ster Description Dec. Range Default Pronio.
nonE = Alarm not used
LoAb = Absolute low alarm
HiAb = Absolute high alarm
40 |AL3t |Alarm 3type 0 égpg: - ggﬁgg‘:ﬁ%ﬂd HiHHD nonE  |C-0
LodE = Deviation low alarm (relative)
HidE = Deviation high alarm (relative)
LHdE = Relative band alarm
0...15:
+1= Not active at power ON
4 Ab3 Alarm 3 function 0 +2 = Latched alarm (manual reset) 0 C-0
+4 = Acknowledgeable alarm
+8 = Relative alarm not active at set point change
- For High and low alarms, it is the low
s ael | eltheAlS Mieshold dP | From-1999 to AL3H ( E.U) 1999 |C-0
- For band alarm, it is low alarm th-
reshold
- For High and low alarms, it is the
45 |apsm | Pehfnitotihe AL tirschold dP  |From AL3L to 9999 (E.U.) 9999  |C-0
- For band alarm, it is high alarm
threshold
4o AL3 | Alarm 3 threshold dP | From AL3L to AL3H (E.U.) 0 C-0
45 HAL3 |Alarm 3 hysteresis dP 1..9999 (E.U) 1 C-0
46 AL3d |Alerm 3 delay dP | From 0 (oFF) to 9999 (s) oFF C-0
0= Never
Alarm 3 enabling during Stand-by 1= During stand by 7
1 AL3o mode 0 o During overrange and underrange no c-0
3= During overrange, underrange and stand-by
Grupa |LbA - alarm przerwy petli sterowania (LBA)
no. Para- Description Dec. Range Default Vis.
meter Promo.
48 LbAt |LBA time 0 From 0 (oFF) to 9999 (s) oFF C-0
49 |Lbst |Deltameasure used by LBA during Soft) 4o | From o (oFF) to 9999 (E.U) 10 |co
50 LbAS |Delta measure used by LBA dP |1..9999 (E.U.) 20 C-0
uP = Active when Pout = 100%
51 LbcA |Condition for LBA enabling 0 dn=  Active when Pout = -100% both C-0
both = Active in both cases
Grupa |[rEG - parametry sterowania
Para- _ Vis.
no. meter Description Dec. Range Default Promo.
Pid=  PID (heat and/or cool)
On.FA = ON/OFF asymmetric hysteresis ;
52 cont | Gontrol type 0 On.FS = ON/OFF symmetric hysteresis Pid A-25
nr= Heat/Cool ON/OFF control with neutral zone
-4 = Oscillating auto-tune with automatic restart at
power ON and after all set point change
-3 = Oscillating auto-tune with manual start
-2 = Oscillating auto-tune with auto-matic start at the
first power ON only
-1 = Oscillating auto-tune with auto-matic restart at
every power ON
53 Auto | Autotuning selection 0 0= Not used 2 C-0
1 = Fast auto tuning with automatic restart at every
power ON
2 = Fast auto-tune with automatic start at the first
power ON only
3 = FAST auto-tune with manual start
4 = FAST auto-tune with automatic restart at power
ON and after a set point change
: oFF = Not active
54 Aut.r | Manual start of the Autotuning 0 ohi=  Active oFF A-26
: - YES = Active
55 SELF | Self tuning enabling 0 o= Not active no C-0
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no. Para- Description Dec. Range Default Vis.
meter Promo.

56 HSEt |Hysteresis of the ON/OFF control dP |0..9999 (E.U.) 1 A-27

57 |cPdt |Time for compressor protection 0 From 0 (oFF) to 9999 (s) oFF C-0

58 Pb Proportional band dP |0..9999 (E.U) 50 A-28

59 int Integral time 0 From 0 (oFF) to 9999 (s) 200 A-29

60 dEr Derivative time 0 From 0 (oFF) to 9999 (s) 50 A-30

61 Fuoc |Fuzzy overshoot control 2 0.00...2.00 0.50 A-31
SSr= SSR

62 H.Act |Heating output actuator 0 rELY = Relay SSr A-32
SlLou = Slow actuators

63 fcrH | Heating output cycle time 1 0.1...130.0 (s) 20.0 C-0

64 |Prat 51‘;"";;“2":0 between heating and cool- 15 101 99,99 100 |A-34
SSr= SSR

65 c.Act | Cooling output actuator 0 rELY = Relay SSr A-35
SlLou = Slow actuators

66 tcre Cooling output cycle time 1 0.1...130.0 (s) 20.0 C-0

67 rS Manual reset (Integral pre-load) 1 -100.0... 100.0 (%) 0.0 C-0

68 od Delay at power ON 2 From 0.00 (oFF) to 99.59 (hh.mm) oFF C-0

69 |StP gdoﬁfga“r'g‘ power outputused during 1, | 400 1100 (%) 0 C0

70 SSt Soft start time 2 From 0.00 (oFF) to 8.00 (inF) (hh.mm) oFF C-0

71 SStH | Threshold for soft start disabling dP |-1999... 49999 (E.U.) 9999 |C-0

Grupa |SP - parametry wartoS$ci zadanej

Para- Vis.
no. | eter Description Dec. Range Default Promo.
72 |nSP | Number of used set points 0 1.4 1 A-38
73 | SPLL | Minimum set point value dP | From -1999 to SPHL -1999 | A-39
74 | SPHL | Maximum set point value dP |From SPLL to 9999 9999 |[A-40
75 |SP1 |Setpoint1 dP | From SPLL to SPLH 0 0-41
76 |SP 2 |Setpoint 2 dP |From SPLL to SPLH 0 0-42
77 |SP 3 |Setpoint 3 dP |From SPLL to SPLH 0 0-43
78 |SP 4 |Setpoint 4 dP | From SPLL to SPLH 0 0-44
79 | SPAt |Selection of the active set point. 0 From 1 (SP 1) to nSP 1 0-45

RSP = The value coming from serial link is used as
remote set point
trin= The value will be added to the local set point
80 |SPrt |Remote set point type 0 selected by SPAt and the sum becomes the | trin C-0
operative set point
PErc = The value will be scaled on the input range
and this value will be used as remote set point
. . Loc= local
81 |SPLr |Localremote set point selection 0 En=  remote Loc C-0
82 |SPu |Rate of rise for POSITIVE set point change |2 0.01... 100.00 (inF) Engineering units per minute inF C-0
83 |SPd |Rate of rise for NEGATIVE set point change | 2 0.01... 100.00 (inF) Engineering units per minute inF C-0
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Grupa | tin - parametry funkcji timera

35

Para- _— Vis.
no. | eter Description Dec. Range Default Promo.
NonE = Timer not used
i.d.A=Delayed start timer
) . i.uPd = Delayed start at power ON )
84 |trF Independent timer function 0 lidd= Feed-through timer nonE |A-62
i.PL = Asymmetrical oscillator with start in OFF
i.L.P = Asymmetrical oscillator with start in ON
hh.nn = Hours and minutes
85 tru Timer unit 0 nn.SS = Minutes and seconds nn.SS |A-83
5S58.d = Second and tenth of seconds
2 00.01...99.59 when tru <2
tr.t1 Time 1 1. A-64
% " me 1 ]000.1...995.9 when tr.u = 2 00 |A6
. 2 When tr.u < 2: From 00.00 (oFF) to 99.59 (inF)
87 |tri2 Time 2 1.00 A-65
1 When tr.u = 2: From 000.0 (oFF) to 995.9 (inF)
rES=  Timer reset
88 tr.St | Timer status 0 run= Timer run rES C-0
HolLd = Timer hold
Grupa | PrG - parametry funkcji programatora rampy
Para- _— Vis.
no. meter Description Dec. Range Default Promo.
nonkE = Programmer not used
S.uPd = Start at power ON, first step in stand-by
89 Pr.F Program action at power ON 0 S.uP.S = Start at power ON nongE |A-67
u.diG = Start at Run command detection only
u.dG.d =Start at Run command, first step in stand-by
P . hh.nn = Hours and minutes
90 Pr.u Engineering unit of the soak 2 an.SS = Minutes and seconds hh.nn | A-68
. cnt= Continue
ot |prg |jnstument behaviour atihe endof |5 |spat— Goto the set point selected by SPAt SPAt | A-71
prog Stby = Go to stand-by mode
92 Pr.Et |Time of the end program indication |2 From 0.00 (oFF) to 100.00 (inF) minutes and seconds oFF A-72
93 Pr.S1 |Set point of the first soak dP | From SPLL to SPHL 0 A-73
94 Pr.G1 |Gradient of the first ramp 1 0.1...1000.0 (inF= Step transfer) Eng. Unit/minute inF A-74
95 Prt1 | Time of the first soak 2 0.00... 99.59 0.10 A-75
96 Prb1 | Wait band of the first soak dP | From 0 (oFF) to 9999 (E.U.) oFF A-76
97 Pr.E1 |Events of the first group 2 00.00... 11.11 00.00 |C-0
98 Pr.S2 |Set point of the second soak dP | OFF or from SPLL to SPHL 0 A-78
99 Pr.G2 |Gradient of the second ramp 1 0.1... 1000.0 (inF= Step transfer) Eng. Unit/minute inF A-79
100 |Prt2 |Time of the second soak 2 0.00...99.59 0.10 A-80
101 |Prb2 |Wait band of the second soak dP | From 0 (oFF) to 9999 (E.U.) oFF A-81
102 |PrE2 |Events of the second group 2. |00.00...11.11 00.00 |C-0
103 |Pr.S3 |Set point of the third soak dP | OFF or from SPLL to SPHL 0 A-83
104 |Pr.G3 |Gradient of the third ramp 1 0.1... 1000.0 (inF = Step transfer) Eng. Unit/minute inF A-84
105 |Prt3 |Time of the third soak 2 0.00...99.59 0.10 A-85
106 |Pr.b3 |Wait band of the third soak dP | From 0 (oFF) to 9999 (E.U.) oFF A-86
107 |PrE3 |Events of the third group 0 00.00... 11.11 00.00 |C-0
108 |Pr.S4 |Set point of the fourth soak dP | OFF or from SPLL to SPHL 0 A-88
109 |Pr.G4 |Gradient of the fourth ramp 1 0.1...1000.0 (inF = Step transfer) Eng. Unit/minute inF A-89
110 |Prt4  |Time of the fourth soak 2 0.00...99.59 0.10 A-90
111 |Prb4 |Wait band of the fourth soak dP | From 0 (oFF) to 9999 (E.U.) oFF A-91
112 |Pr.E4 |Events of the fourth group 0 00.00... 11.11 00.00 |C-0
rES = Program reset
113 |Pr.St |Program status 0 run= Program start 0 C-0
HolLd = Program hold
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Grupa | PAn - parametry interfejsu uzytkownika

36

Para- - Vis.
no. | eter Description Dec. Range Default Proria:
114 |PAS2 |Password level 2 0 From 0 (oFF) to 999 20 A-93
115 |PAS3 |Password level 3 0 3...999 30 C-0
nonE = Not used
tunE = Starts auto tuning functions
oPLo = Manual mode (oPLo)
AAc = Alarm reset
ASi=  Alarm acknowledge
116 |uSrb @ button function during run time 0 chSP = Sequential set point selection nonE |A-94
St.by = Stand-by mode
Strt=  Run/hold/reset timer
Prun = Program start
PrES = program reset
P.r.H.r = Run/hold/reset program
nonE = Standard display
Pou = Power output
SPF = Final set point
Spo = Operative set point
AL1 = Alarm 1 threshold
AL2 = Alarm 2 threshold
AL3 = Alarm 3 threshold
Pr.tu= Program time up
117 |diSP | Secondary display management 0 Pr.id = Program time down nong |A-95
Pttu= Program total time up
Pttd = Program total time down
tiuP = Timer time up
tidu= Timer time down
PErc = Percent of the power output used during soft
start (when the soft start time is equal to in-
finite, the limit is always active; can be used
also when ON/OFF control is selected)
119 |FiLd Filter on the displayed value 1 From 0.0 (oFF) to 20.0 oFF C-0
AS.Pr = Starts in the same way it was prior to the
power down
: Auto = Starts in Auto mode
120 |dSPu |Status of the instrument at power ON |0 oPO= Starts in manual mode with a power output AS.Pr (C-0
equal to zero
St.bY = Starts in stand-by mode
ALL= All
121 |oPr.E |Operative mode enabling 0 Au.oP = Autp or manual (oPLo) only ALL C-0
Au.Sb = Auto and Stand by only
Auto = Automatic
122 |oPEr |Operative mode selection 0 oPLo = Manual Auto 0O-1
St.by = Stand-by
Grupa | Ser - parametry transmisji szeregowej
Para- . Vis.
no. meter Description Dec. Range Default Promo.
0 (oFF)
123 | Add Address 0 1. 254 1 C-0
1200
2400
124 |bAud |Baud rate 0 9600 9600 |C-0
19.2
38.4
. . nonE = Not used
125 |trSP ?etéle(az);;f)lhe valus to ba retransmit- 0 rSP =  Operative set point nongE |C-0
PErc = Current power output (%)
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Grupa |COn - parametry zuzycia energii elektrycznej

Para- - Vis.
no. meter Description Dec. Range Default Promo.
oFF = Not used
1= Instantaneous power (kW)
2= Power consumption (kW/h) B
126 |coty |Measurement type 0 3= Energy used during program execution nonk | A-97
4= Total worked days with threshold
5= Total worked hours with threshold
127 |UoLt |Nominal voltage of the load 0 1...999 (Volt) 230 A-98
128 |cur Nominal current of the load 0 1...999 (A) 10 A-99
129 |h.Job |Threshold of the worked hours/days 0 From 0 ( oFF) to 9999 oFF A-100
Grupa |CAL - parametry kalibracji czujnika i regulatora
no. Pare- Description Dec. Range Default Vis.
meter Promo.
130 |A.L.P |Adjust low Point dP |From -1999 to AH.P-10 (E.U.) 0 A-9
131 |A.L.o |Adjust low Offset dP |-300... 300 (E.U.) 0 A-10
132 |A.H.P_ | Adjust High Point dP  |From A.L.P +10 o 9999 (E.U.) 9999 |A-11
133 |A.H.o |Adjust High Offset dP |-300...300 (E.U.) 0 A-12
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